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本研究利用運動分解的概念進行齒輪機構的運動特徵分析與合成， 

以及根據運動特徵而對齒輪機構進行分類。 

  

首先可將齒輪機構分解為數個單自由度的運動單元，而每個運動單 

元的組合可視為齒輪機構內的運動傳輸模組。 

 

之後選擇輸入輸出端的位置，可得到齒輪機構內所有可能的運動傳 

輸路徑，並可以控制區塊圖表示其路徑。控制區塊的增益公式計算 

後，可將輸入端與輸出端的運動關係化為矩陣表示。最後進一步討 

論運動單元內部條件對整體運動增益的影響。 

  

ASME Journal of Mechanical Design, Vol. 130. (Aug, 2008) 

Dar-Zen Chen, Win-Bin Shieh and Yu-Ching Yeh 

Fig. 編號4-1-1的兩自由度六連桿的齒輪運動機構 (a)功能簡圖. (b)圖形表示法. 
(c)具有三角共軸型式同軸連桿的分離運動單元 (d)運動單元構造區塊 (e)運動
單元的運動傳輸路徑 

本論文亦發表於第九屆全國機構與機器設計學術研討會，                                          

並獲得「最佳論文獎」與「曾錦煥教授紀念獎」 


